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Objetivos
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Objetivo general

Aplicar la robodtica a los procesos industriales.

Objetivos especificos

Reconocer los conceptos fundamentales relacionados con la robdtica y su
evolucién historica.

Interpretar la importancia de la robdtica en el contexto histérico y
contemporaneo.

Utilizar el conocimiento adquirido para identificar y clasificar ejemplos de
robots en situaciones cotidianas.

Distinguir entre diferentes tipos de robots y sus aplicaciones.

Formular preguntas o situaciones hipotéticas relacionadas con la aplicacién
y evolucion de la robdtica en el futuro.

Valorar la relevancia de la robdtica en diversos campos y sectores.

Definir la estructura mecanica de un robot, las transmisiones, reductores,
actuadores, sensores internos y elementos terminales.

Explicar la importancia y funcion de las transmisiones, reductores,
actuadores, sensores internos y elementos terminales en la robdtica.
Identificar y clasificar los diferentes tipos de transmisiones, reductores,
actuadores, sensores internos y elementos terminales utilizados en
robética.

Evaluar la eficiencia y eficacia de diferentes componentes robédticos en
contextos practicos.

Conocer las herramientas matematicas fundamentales para la localizacién
espacial en robdtica.

Comprender la importancia y aplicacién de las herramientas en la
representacion, transformacion y orientacion del espacio.

Aplicar los conceptos en ejercicios practicos y situaciones reales de robdtica.
Analizar las caracteristicas, ventajas y desventajas de cada método de
localizacion espacial.

Evaluarla pertinenciade un método sobre otro en diferentes escenarios de
robética.

Proponer soluciones a problemas de localizacidon espacial utilizando las
herramientas matematicas estudiadas.

Recordar los conceptos basicos de la cinematica del robot.

Explicar la importancia de la cinematica en la robética industrial.
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e Resolver problemas practicos relacionados con la cinematica del robot.

o Identificarlas ventajasy desafios de la cinematica en diferentes escenarios
de robdtica.

e Seleccionar el método o técnica mas adecuada en situaciones especificas
relacionadas con la cinematica del robot.

e Disefar soluciones innovadoras para desafios en robdtica industrial
utilizando la cinematica.

e Conocer las bases fundamentales del control cinematico en la robdtica
industrial.

e Distinguir las diferentes funciones de control cinematico.

e Seleccionar trayectorias adecuadas segun su tipo y aplicacién.

e Disenar trayectorias cartesianas efectivas para robots industriales.

e Interpolar trayectorias para lograr movimientos fluidos y precisos.

e Muestrear trayectorias cartesianas para su correcta implementacién en
sistemas robdticos.

e Diferenciar entre los distintos métodos de programacién de robots y sus
aplicaciones practicas en la industria.

e Evaluar las ventajas y desventajas de los diferentes métodos de
programacion en contextos industriales especificos.

o Identificar los requerimientos de un sistema de programacion de robots.

e Aplicar los conocimientos basicos de programacidon para crear secuencias
simples en un entorno de simulacién de robot.

e Explicar las caracteristicas y funciones de los lenguajes de programacion
RAPID y V+.

e Definir el concepto de célula robotizada.

e Describir los pasos que seguir para el disefio y control de una célula
robotizada.

e Valorar las caracteristicas que considerar en la seleccion de un robot
industrial.

e Seleccionar el tipo de robot mas adecuad seglin sus caracteristicas y la
tarea que realizar.

e Identificar las medidas preventivas para evitar riesgos laborales durante el
manejo y operacién de los robots industriales.

e Calcularel retorno de la inversion (ROI) en la adquisicion e implantacion de
robots industriales.

e C(Clasificar los tipos de robots industriales atendiendo a los criterios
habituales de clasificacién.

e Identificar las caracteristicas basicas de cada tipo de robot.

e Explicarlas funcionesy aplicaciones principales de cada tipo de robot dentro
de la industria.

e Enumerar los nuevos sectores industriales que pueden beneficiarse de la
robdtica.
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e Explicar las situaciones industriales especificas en las que los robots pueden
ser Utiles en los nuevos sectores de aplicacion.

e Examinar casos de estudio para entender la integracién y el impacto de los
robots en nuevos sectores de aplicacion industrial.

e Imaginar nuevas aplicaciones y soluciones robédticas para desafios
industriales actuales y futuros.
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Tiempo
FMEMOO9PO. Fundamentos de Roboética estimado
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